tEODor" EVO

PRODUKT
BESCHREIBUNG



EOD-ROBOTER

tEODor EVO

INHALTSVERZEICHNIS

1 EOD-ROBOTER tEODor EVO
11 Chassis
1.2 Manipulator
1.3  Steuerung
1.4 Laden
1.5 Kameras
2 EIGENSCHAFTEN EOD-ROBOTER tEODor / tEODor EVO
3 TECHNISCHE DATEN
31 Chassis
3.2 Manipulator
3.3 Weitere Daten
4 LIEFERUMFANG STANDARDFAHRZEUG
41 EOD-Roboter
4.2 Sonstiges
5 OBLIGATORISCHES ZUBEHOR
51 Robo Command
5.2 Daten- und Videoubertragung
6 OPTIONALES ZUBEHOR
6.1 Schusssysteme Greifer
6.2 Schusssysteme Unterarm
6.3 Halter fur Detektoren
6.4 Kameras
6.5 Werkzeuge und weiteres Zubehor
6.6 Spezialgerate
6.7 Rontgensysteme
6.8 Spezielle Greiferbacken
6.9 Ersatzteilpakete
6.10 Weiteres Zubehor

Telerob Gesellschaft fiir Fernhantierungstechnik mbH

03
04
05
06
07
07
08
09
09
10
12
14
14
14
14
14
14
15
15
15
15
15
15
16
16
16
16
16

TELERZB

An A% Company

VogelsangstraBe 8 // 73760 Ostfildern // Deutschland // Tel. +49 (0)71134 102 - 0 // www.telerob.com

TELEROB GESELLSCHAFT FUR FERNHANTIERUNGSTECHNIK MBH

WWW.TELEROB.COM

VERSION 20251001



TELERZB

An A% Company

EOD-ROBOTER
tEODor EVO

1EOD-ROBOTER TEODOR EVO

Der EOD-Roboter tEODor (Telerob Explosive

Ordnance Disposal and Observation Robot) wurde

konzipiert, um Menschen in besonders gefahrlichen

Situationen zu ersetzen und deren gefahrvolle Auf-

gabe zu Ubernehmen. Das Fahrzeug ist in der Lage,

alle gangigen Aufgaben eines Entscharfers fernge-

steuert durchzufihren. Dazu gehoren:

> Zugang verschaffen (z. B. Turen 6ffnen, Fenster
zerstdren, Hindernisse beseitigen)

> Aufkldrung, Uberwachung und Erkundung iiber die
eingebauten Kameras oder Spezialkameras sowie
Rontgensysteme

> Zerstorung verdachtiger Objekte mittels Schuss-
systemen

. )

> Offnen von verdéchtigen Objekten mittels Wasser-
strahlschneidetechnik

> Verbringen von Gegenstanden in Schutzbehalter

> Detektion und Zerstérung von Sprengfallen und
versteckten Ladungen

> Transportieren, Positionieren und ferngesteuertes
Einsetzen von Messgeraten und Sensoren

Wesentliche Eigenschaften des EOD-Roboters
tEODor sind seine hohe Zuverlassigkeit, Robustheit
und Vielseitigkeit. Besonders seine Tragkraft von bis
zu 130 kg zeichnet den 6-Achsen-Manipulator aus.
Seit 2000 wurden Uber 650 Systeme an Kunden in
45 Landern geliefert. 24 NATO-Mitglieder vertrauen
bei der Entscharfung von unbekannten Spreng- und
Brandvorrichtungen auf den EOD-Roboter tEODor.
Der EOD-Roboter tEODor EVO unterscheidet sich
von seinem Vorgangermodell tEODor durch eine
Vielzahl an neuen Funktionen
und technischen Weiterent-
wicklungen. So verfligt der
tEODor EVO Uber ein modernes,
zukunftsfahiges Bedienkonzept
mit Multi-Touch-Screen und ergonomi-
schem Design. Die intuitive Bedienung ist angelehnt
an von Tablets und Smartphones bekannten Anwen-
dungen.

Der Funkbetrieb tber IP Mesh gewahrleistet eine
stabile Funklibertragung und beste Netzabdeckung
insbesondere im urbanen Umfeld. Durch zusatzlich
eingesetzte Repeater kann die Reichweite bei Bedarf
um je 1000 m (LOS) pro Repeater erhdht werden. Da
das Funksystem am Teleskopmast des EOD-Robotes
angebracht ist, werden bessere Sende- und Emp-
fangsleistungen erreicht als noch beim Vorganger-
modell.
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Die HD-fahigen SNZ-Kameras mit LED-Beleuchtung
liefern gestochen scharfe Bilder und sorgen so wah-
rend des Einsatzes fiir einen optimalen Uberblick.
Ein GPS-Modul und ein 2-Wege-Audio-Modul sind
standardmaBig feste Bestandteile des Systems.
Zudem verfugt der Greifer Uber eine zusatzliche Da-
tenschnittstelle, einen Videoeingang, einen integrier-
ten Laser-Entfernungsmesser sowie eine Kamera mit
Weitwinkelobjektiv.

1.1 CHASSIS

Das Fahrwerk ist mit zwei Ketten bestuckt. Die Ket-

ten sind als Metallgliederketten mit Gummiauflage

realisiert. Dies hat folgende Vorteile:

> Einfacher Austausch der Ketten oder von Ketten-
elementen

> Hohe Abwurfsicherheit der Kette
> Geringer Wartungsaufwand

> Extreme Wendigkeit und gute
Gelandeeigenschaften

Jede Kette wird von einem eigenen drehmoment-
starken Elektromotor angetrieben. Dies flihrt zu
einem sehr geringen Wendekreis des Fahrwerks,

da die Ketten gegenlaufig angetrieben werden
kénnen. Hindernisse bis zu 250 mm Hohe werden
Uberwunden, ebenso ist das Befahren von Treppen
und Rampen bis zu einer Neigung von 45°* mdglich.
Automatisch einfallende Sicherheitsbremsen blockie-
ren das Fahrwerk beim Anhalten an Steigungen oder
Gefallstrecken. Dartiber hinaus verflugt das Fahrwerk

Uber gefederte Laufrollen, wodurch der EOD-Roboter

ruhig und erschitterungsarm fahrt.

* Abhangig von Untergrund und Reibungsverhalt-
nissen.

Aufgrund der kompakten Bauform kann der tEODor
EVO auch in Gebauden oder anderen engen Raum-
lichkeiten operieren. Samtliche Fahrbewegungen
werden mit einem prazisen und feinflihligen Joystick
gesteuert.

Neben den Motoren und Getrieben beinhaltet das
Fahrwerk zwei leistungsstarke Blei-Gel-Akkumula-
toren, den Zentralrechner, alle notwendigen Steue-
rungskomponenten sowie die Ubertragungskompo-
nenten fir den IP Mesh-Funk.

Auf dem Fahrwerk befindet sich eine mechani-
sche Schnittstelle zur Adaption groBer optionaler
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Zubehdrteile wie z.B. Lichtwellenleiter-Kabeltrommel
mit integriertem Werkzeugmagazin. Diese Schnitt-
stelle ermdglicht es, den tEODor EVO in kurzer Zeit
fur den Einsatz vorzubereiten oder an neue Erforder-
nisse anzupassen.

1.2 MANIPULATOR

Der drehbare Manipulator verfiigt Gber flinf Dreh-
achsen und eine Linearachse, was ihm eine groBe
Beweglichkeit verschafft. Samtliche Bewegungen
des Manipulators werden mit einem prazisen und
feinfihligen Joystick gesteuert.

Eine einzigartige Bewegungsmaglichkeit bietet
die eingebaute Linearachse mit einem telekopierba-
ren Bereich von 390 mm. Diese Eigenschaft ver-
schafft dem Nutzer viele zusatzliche Optionen bei
der Manipulation von Gegenstanden, z.B.:
> Einflhren von Schlisseln in Schlissellocher

> Nachflhren von Werkzeugen im Betrieb
(z. B. elektrische Bohrmaschine)

> Prazises Positionieren von Schusssystemen,
Werkzeugen oder Rdntgensystemen

> Besonders groBe Reichweite in schwer
zuganglichen Bereichen (z. B. unter oder in
Fahrzeugen)

> Verbesserte Reichweite nach oben von bis zu
2860 mm (z. B. auf Fahrzeugen oder Schranken)

Die auBerst robuste Konstruktion erlaubt es, alle
gangigen Schusssysteme einzusetzen, sowie Ge-
genstande bis zu 130 kg (abhéngig von der Arm-
position) anzuheben. Die Gelenke des Manipulators
sind durch Rutschkupplungen gegen Beschadigung
durch Uberlast geschiitzt. Das robuste Gehause
wird dank eines austauschbaren StoB- und Kratz-
schutzes am Greifer zusatzlich geschont. Die opti-
mierte Form der Greiferbacken ist bestens geeignet,

um auch mit runden und weichen Objekten sicher zu
arbeiten.

Eine weitere Besonderheit ist der integrierte
Kollisionsschutz. Dabei werden drohende Kollisionen
zwischen einzelnen Armkomponenten erkannt und
die Bewegung rechtzeitig gestoppt. Diese Eigen-
schaft bewahrt den Anwender vor Beschadigungen
des Manipulators in unlbersichtlichen und kritischen
Einsatzsituationen.

Die Greiferbacken beinhalten elektrische Kontak-
te, die beim Greifen oder Ablegen von Schusssyste-
men und Werkzeugen automatisch geschlossen bzw.
getrennt werden. Zusatzliche Kabel zum Betati-
gen der automatisch gegriffenen Werkzeuge oder
Schusssysteme werden nicht benétigt, dadurch ist
auch hier die Gefahr durch externe Beschadigungen
nicht gegeben.

Die eingebaute Kraftmessung informiert stan-
dig Uber die aktuelle Greiferkraft. Die Anzeige der
Creiferkraft unterstitzt den Anwender beim Greifen
zerbrechlicher oder sensibler Gegenstande bzw. gibt
ihm die Sicherheit, ein Werkzeug sicher gegriffen zu
haben. Daruber hinaus kann die Greiferoffnungswei-
te jederzeit auf der Bedieneinheit angezeigt werden.
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Im Manipulator sind drei Steckdosen und drei
Schussausgange realisiert. Diese bieten die Moglich-
keit Standard-Zubehor, aber auch kundenspezifische
Gerate einfach zu adaptieren. Darliber hinaus sind im
Manipulator zwei nach auBen gefiihrte Kameraein-
gange integriert. Der Kameraeingang am Unterarm
ist fUr die Zielkamera von am Unterarm adaptierten
Schussapparaten vorgesehen. Das Zubehdr und die
Kameras kénnen ferngesteuert iber die Bedienein-
heit geschaltet werden.

Durch eine integrierte Kameraschnittstelle im
Greifer sowie eine integrierte Datenschnittstelle
kann der automatische Werkzeugwechsel auch fur
ABC-Sensorik sowie Inspektions- und Zielkameras
erfolgen. Darliber hinaus werden alle Informationen

g \enoe

ohne storende Kabel Uber die Kamera- oder Daten-
schnittstelle Ubertragen.

1.3 Steuerung

Die Steuerung des EOD-Roboters tEODor EVO
erfolgt wahlweise Uber Funk oder Uber ein optional
erhaltliches Lichtwellenleiterkabel.

Im Funkbetrieb kommunizieren EOD-Roboter und
Bedienstation Uber eine IP Mesh-Funkstrecke, die
verschlisselte Datensignale in beide Richtungen
Ubertragt (Steuerung und Rickmeldung). Unter frei-
en Sichtbedingungen lassen sich damit Reichweiten
von 1000 m erzielen. Aufgrund der leistungsstarken
Funksender sind auch Einsatze in Gebauden und in
urbanen Bereichen kein Problem.

Fur besondere Einsatzsituationen steht eine
Lichtwellenleiter-Kabelsteuerung (Option) mit 200 m
Kabellange zur Verfligung. Diese kommt zum Ein-
satz, wenn eine elektromagnetische Abstrahlung
in jedem Fall vermieden werden muss. Wird das
Lichtwellenleiterkabel angeschlossen, schalten sich
die Funkfernsteuerungskomponenten automatisch
ab (Plug-and-play).

Das Lichtwellenleiterkabel befindet sich in einer
automatischen Kabeltrommel, die auf das Heck des
Fahrwerks aufgesetzt wird. Das Ab- bzw. Aufrollen
des Kabels wird in Abhangigkeit der Fahrgeschwin-
digkeit automatisch gesteuert. Beschadigungen des
Kabels oder ein Festziehen unter Autoreifen werden
damit deutlich reduziert.

Sowohl im Funk- als auch im Kabelbetrieb tber-
nehmen eingebaute Rechner Uberwachungs- und
Steuerungsfunktionen und entlasten so den Bediener
bei standardisierten Ablaufen und Kontrollfunktionen.
Eine herausragende Eigenschaft der Steuerung ist
die Programmierung wiederkehrender Bewegungs-
ablaufe, so genannte Automatikfahrten. Diese Au-
tomatikfahrten werden per Knopfdruck ausgewahlt
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und die gewunschte Endposition wird anschlieBend
automatisch angefahren. Die Programmierung ist
denkbar einfach gestaltet und kann vom Anwender
jederzeit selbst vorgenommen werden. Ab Werk sind
folgende Bewegungsablaufe/Endpositionen vorge-
sehen:

> Nullposition / Verpackfahrt

> SchieBen

> Rontgenposition

> Inspektion unter Fahrzeugen
> Werkzeug links

> Werkzeug Mitte

> Werkzeug rechts

Diagnose-Schnittstellen am Fahrzeug und an der
Bedieneinheit erlauben mithilfe eines Service-
Programms den Zugriff auf die internen Rechner und
damit die Abfrage und Einstellung einer Vielzahl von
Parametern, u. a.:

> Auswahl und Einstellung eines Funkkanals

> Ansicht und Einstellung der vorprogrammierten
Endpositionen und Bewegungsablaufe

> Kalibrieren der einzelnen Achsen
> Einstellen der Fahrmotoren und der
Batteriespannung

> Einstellen des Greiferkraftendwerts

Das Diagnosesystem verfligt Uber eine einfach zu
bedienende grafische Oberflache. Dadurch wird die
Fehlersuche erleichtert und verbessert.

1.4 LADEN

Das Laden der Batterien des EOD-Roboters erfolgt
Uber ein Ladegerat, das Uber ein entsprechendes
Kabel an den tEODor EVO angeschlossen wird.

1.5 KAMERAS

Im Standardlieferumfang sind drei Farbkameras
enthalten:

> Fahrkamera vorne

> Fahrkamera hinten

> Greiferkamera

Optionale Kameras:
> HD-SNZ-Kamera Tag/Nacht mit Anschluss TEI

> Inspektionskamera

> 360°-Kamera

Die Fahrkameras verfligen uber eigene lichtstarke
LED-Strahler, die in funf verschiedenen Stufen
geschaltet werden kdnnen. Fur einen vergroBerten,
hell ausgeleuchteten Sichtbereich besitzt die Grei-
ferkamera ein Weitwinkelobjektiv und Leuchtdioden
(LED), die ebenfalls in fiinf Stufen geschaltet werden
konnen. Die optionale hochaufldsende SNZ-Kamera
Tag/Nacht ist mit WeiBlicht-LEDs und Infrarot-LEDs
ausgestattet, die abwechselnd ausgewahlt werden
konnen. Die Helligkeit der LEDs ist stufenlos verstell-
bar. Darlber hinaus ist das Fahrzeug fir den Einsatz
und die Ansteuerung weiterer optionaler (Spezial-)
Kameras vorbereitet, z. B.:

> Rontgenkamera

> Zielkameras fur diverse Distanzschusssysteme

Das Fahrzeug gestattet mit der QuadView-Technik
die Darstellung von vier Kamerabildern zur gleichen
Zeit. Dadurch wird das Fahren in beengten Umge-
bungen oder das Manipulieren erheblich vereinfacht.
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2 EIGENSCHAFTEN EOD-ROBOTER TEODOR / TEODOR EVO

tEODor tEODor EVO

IP Mesh (Steuer,- Video- und
Audiodaten, hohere Datenrate,

FUNKSYSTEM Digital und analog o o ] )
vielfaltige Mdglichkeiten, z.B. Einsatz
von Repeatern)

BEDIENKONZEPT ROBO COMMAND X v

TELESKOPMAST Optional Obligatorisch

. Teleskopmast (bessere Sende- und

BEFESTIGUNG ANTENNEN Manipulator

Empfangseigenschaften)

SNZ-KAMERA IN HD-QUALITAT

X v
(OPTIONAL)
OPTISCHER ZOOMBEREICH
18x 30x
SNZ-KAMERA
VIDEOREKORDER Extern Integrierte Videoaufzeichnung
VIDEOANZEIGE Bild-in-Bild QuadView
2-WEGE-AUDIO-SYSTEM Optional Integriert
GPS-EMPFANGER Optional Integriert
MIKROFON 1 2
BELEUCHTUNG Halogen WeiBlicht-LED und Infrarot-LED
SONNENBLENDE Extern In Bedieneinheit integriert
. Zweifarb-LED fur verschiedene
BETRIEBS-LED CHASSIS Einfarb-LED .
Zustande
MEHRROBOTERBETRIEB X v

TELEROB GESELLSCHAFT FUR FERNHANTIERUNGSTECHNIK MBH WWW.TELEROB.COM VERSION 20251001



3 TECHNISCHE DATEN

3.1 CHASSIS
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Abbildung: Verpackposition,

Frontansicht

EOD-ROBOTER
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Abbildung: Verpackposition, Seitansicht

LANGE Ca. 1370 mm (Verpackposition)
BREITE = 685 mm

HOHE 1130 mm (Verpackposition ohne Zubehor)
GEWICHT Ca. 383 kg (ohne Zubehor)
GESCHWINDIGKEIT Max. 3 km/h

WENDEKREIS 1490 mm (theoretisch)
STEIGFAHIGKEIT 45°

KLETTERFAHIGKEIT 250 mm

WATTIEFE = 300 mm

ZULADUNG 350 kg

SICHERE SCHUSSKREISE Ja

ZUGKRAFT 3000 N (permanent)
ENERGIEVERSORGUNG Blei-Gel-Akkumulator; 2 x 12 V, 85 Ah
EINSATZDAUER Ca. 3-4 h Mischbetrieb, ca. 20 h nur Kamerabetrieb

Technische Daten +0,5% Toleranz
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3.2 MANIPULATOR
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A

— A N Abbildung: Bewegungsbereich
- Manipulator und Turm

ACHSEN 5 Drehachsen und 1 Linearachse im Unterarm

TURM DREHEN +/- 205°

OBERARM NEIGEN +144°] -85°

LANGE DES OBERARMS 800 mm

UNTERARM NEIGEN +/-110°

TELESKOP IM UNTERARM 0-390 mm

LANGE DES UNTERARMS 500-890 mm

GREIFEROFFNUNG 0-300 mm

GREIFER NEIGEN +120°/ -95°

GREIFER DREHEN +/- unendlich

GREIFERSCHLIESSKRAFT 600 N

ZULADUNG IM GREIFER 20-100 kg

REICHWEITE NACH OBEN 2860 mm (Greifer vertikal) 2410 mm (Greifer horizontal)

REICHWEITE NACH VORNE 1860 mm

REICHWEITE NACH UNTEN 1260 mm

SCHUSSKANALE 3

Technische Daten 10,5% Toleranz
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EE B
400 mm [ 100kg  foe

500 mm | 90 kg

800mm | 55kp

1150 mm | 58 kg

1410mm | 30 kg

1810 mm | 20 kg

=5

T[:]k:n '\ 5bkg
§ 30kg

20ky

Abbildung: Zuladung im Greifer
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3.2.1 GESCHWINDIGKEITEN MANIPULATORACHSEN

TURM DREHEN 0...1,6 / min
OBERARM NEIGEN 0..1,6 / min
UNTERARM NEIGEN 0...1,6 / min
TELESKOP AUSFAHREN 0..0,8 m/min
GREIFER NEIGEN 0...1,2/ min
GREIFER DREHEN 0..4,7/min
3.3 WEITERE DATEN
BTN-NUMMER 8497 5000
ENDVERBLEIBSERKLARUNG Erforderlich
3.3.1ELEKTRIK/ELEKTRONIK
EN 50081-1
ELEKTROMAGNETISCHE EN 50082-2
VERTRAGLICHKEIT (EMV) EN 55022 (DIN VDE 0878 Teil 22)

EN 61000 -4 Teil 2, 3, 4,6

3.3.2 FUNKVERBINDUNG
Das Netzwerk ist selbstkonfigurierend, d.h. es wird automatisch immer die beste Verbindung, z.B. Uber
Repeater, gewahlt. Der Frequenzbereich kann bei Bedarf softwareseitig eingeschrankt werden.

NETNODE IP MESH-FUNK MPU5 IP MESH-FUNK
114 ...1,5 GHz 1,35...1,39 GHz
FREQUENZBAND 2,0...2,5GHz FREQUENZBAND 2,2...2,5GHz
4,4 ...50 GHz 4,43 ... 5,0 GHz
BANDBREITE 6 MHz BANDBREITE 10 MHz
SENDELEISTUNG TW Abhéngig vom Funkmodul
3x3,3W
SENDELEISTUNG  (Frequenzband 1,35 ... 1,39 GHz)
3x3,2 W

(Frequenzband 2,2 ... 2,5 GHz)

TELEROB GESELLSCHAFT FUR FERNHANTIERUNGSTECHNIK MBH WWW.TELEROB.COM VERSION 20251001 12
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3.3.3 UMGEBUNGSBEDINGUNGEN

TEMPERATURBEREICH -20°C bis +60°C
FEUCHTIGKEIT Reinigung und Dekontamination unter flieBendem Wasser
SCHUTZART Fahrzeug IP 65, Teleskop IP 54

3.3.4 KAMERAS

ANZAHL KAMERAS

Bis zu 7 Kameras moglich (3 Kameras Standardlieferumfang, 4 Kameras
optional)

FAHRKAMERA VORNE

Farbe, Fixfokus, Objektiv 2,5 mm, LED-Beleuchtung (in 5 Helligkeitsstufen
schaltbar)

FAHRKAMERA HINTEN

Farbe, Fixfokus, Objektiv 3,6 mm, LED-Beleuchtung (in 5 Helligkeitsstufen
schaltbar)

GREIFERKAMERA

Farbe, Fixfokus, Bildwinkel 140°, Objektiv 2,5 mm, LED-Beleuchtung (in
5 Helligkeitsstufen schaltbar)

HD-SNZ-KAMERA TAG/NACHT
MIT ANSCHLUSS TEI
(OPTIONAL)

Farbe, Autofokus, Zoom, Tag/Nacht, 0.01 Ix (F1,6, AGC on, 1/30s),

30 x optischer Zoom, Full HD (1920 x 1080), Weitwinkel 63.7°, Tele 2,3°,
Schwenk-/Neigekopf, 6 WeiBlicht- LEDs, 6 Infrarot-LEDs (LEDs stufenlos
schaltbar)

360°-KAMERA (OPTIONAL)

Farbe, 30 x Zoom, LED-Beleuchtung, stufenlos schaltbar

SPEZIALKAMERAS (OPTIONAL)

Inspektionskamera
Roéntgenkamera
Videovisier / Zielkamera

TELEROB GESELLSCHAFT FUR FERNHANTIERUNGSTECHNIK MBH WWW.TELEROB.COM VERSION 20251001

13



TELERZB

An A% Company

EOD-ROBOTER
tEODor EVO

4 LIEFERUMFANG STANDARDFAHRZEUG

41 EOD-ROBOTER

>

Fahrbereite Wanne mit Antrieben, Ketten und
Batterien

Manipulator mit drehbarem Turm und
teleskopierbarem Unterarm

Teleskopmast

Achsen des Manipulators sind mit Rutsch-
kupplungen versehen

Integrierter Kollisionsschutz
8 Automatikfahrten (7 programmierbar)

Schnittstellen zur Adaption kundenspezifischer
Gerate

3 Fixfokus-Farbkameras mit integrierter
Beleuchtung (in 5 Helligkeitsstufen schaltbar)

Integriertes 2-Wege-Audio-Modul
Integriertes GPS-Modul
Videoanzeige: QuadView

Farbe: Anthrazitgrau (RAL 7016), weitere Farben
auf Anfrage

4.2 SONSTIGES

>

>

>

Schusskabel
Ersatzsicherungen

Bordwerkzeugsatz

Gerateordner mit Handbuch, Ersatzteilkatalog und

Abnahmeprotokoll

5 OBLIGATORISCHES ZUBEHOR

5.1ROBO COMMAND

>

Kommunikations-Einheit mit Teleskopmast, Netzteil
und Akku

Bedieneinheit
Funkkomponenten IP Mesh
Netzgerat mit Kabel
3m-Kabel

Headset

5.2 DATEN- UND VIDEOUBERTRAGUNG
Fur ein funtionsfahiges System ist mindestens eine
der folgenden Komponenten erforderlich:

>

>

>

NETNode IP Mesh-Funk
MPUS IP Mesh-Funk
LWL-Kabeltrommel, 200 m Kabelldange

i' W |

ml =
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6 OPTIONALES ZUBEHOR

Folgende Zubehorteile sind flir den EOD-Roboter
tEODor EVO optional erhaltlich. Eine detaillierte Be-
schreibung der einzelnen Gerate erhalten Sie gerne
separat. Bei Sonderlésungen oder der Einbindung
anderer Systeme unterstitzen wir Sie gerne.

Auf Wunsch liefern wir das jeweilige Schuss-
system auch komplett. Bitte beachten Sie, dass in
diesem Fall besondere Vorschriften einzuhalten sind,
die unter Umstanden Auswirkung auf die Lieferzeiten
haben kénnen.

6.1 SCHUSSSYSTEME GREIFER
> Halter ABL 2000 L

> Halter ABL 3000 L

> Halter DemiMod/MiniMod

> Halter NEEDLE

> Halter PROPARMS 12.5 RC

> Halter PROPARMS 20 RC MKIII
> Halter PROPARMS 20 Neutrex
> Halter PROPARMS 29 Neutrex
> Halter PROPARMS 29 RC

> Halter HOTROD L

> Halter PIGSTICK L

> Halter RE 12g Mini

> Halter RiickstoBfreie Schusssysteme
> Halter TELEJET-short

6.2 SCHUSSSYSTEME UNTERARM
> TELEJET-long

> BENELLI M4 Super 90
> Halter LANCE

> Halter PAN
> Halter RE 70 M3 Plus / Vulcan

> Zundkabeltrommel

6.3 HALTER FUR DETEKTOREN
> Halter SVG 2

> Halter RadEye PRD

6.4 KAMERAS
> HD-SNZ-Kamera Tag/Nacht mit Anschluss TEI

> Inspektionskamera

> 360°-Kamera

6.5 WERKZEUGE UND WEITERES ZUBEHOR
> Werkzeugmagazin

> Elektrowerkzeuge
> Winkelschleifer
> Universalschneider
> Schlagbohrmaschine
> Sage

> Halter MULTIBLOCK

> Mechanische Werkzeuge (Voraussetzung: Halter
MULTIBLOCK)

> Haftmagnet

> ReiBhaken

> Fensterbrecher
> Karabinerhaken
> Gurtschneider

> Schllsseleinsatz
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6.6 SPEZIALGERATE
> LWL-Kabeltrommel 200 m, mit automatischer
Aufwicklung und integriertem Werkzeugmagazin

> LWL-Kabeltrommel light 200 m (Voraussetzung:
Werkzeugmagazin)

> Sensorplattform (verfligbare Sensoren: SVG 2,
RadEye PRD)

6.7 RONTGENSYSTEME
> Halter fir Rontgensysteme

> VCSecurity
> NOVO

> Rontgenquelle INSPECTOR XR150, XR200 und
XRS3

6.8 SPEZIELLE GREIFERBACKEN
> Fassgreifer (fiir Tonnen/Fasser)

> Prismagreifer (flir kugelformige Gegenstande)

6.9 ERSATZTEILPAKETE
> Ersatzteilpaket Elektronik

> Ersatzteilpaket Mechanik

> Ersatzteilpaket Batterien

6.10 WEITERES ZUBEHOR

>

>

T-mini Bedieneinheit

Halter Sansolo
UCI-Erweiterung TEI
Transportcontainer
Transportcontainer (IP 67)
Rampe (klappbar)
Anhangerkupplung (abwerfbar)
Repeater NETNode

Repeater MPU5S
HD-SNZ-Kamera flr Repeater
Adapter Repeater flir Werkzeugmagazin

Kfz-Abschleppvorrichtung

Technische Anderungen vorbehalten.
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